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参数项Parameter item 单位Unit 参数值Parameter values

额定功率Rated Power W

额定电流Rated Current A

额定转矩Rated Torque N.m

额定转速Rated Speed rpm

最大电流Maximum current Arms

最大转矩Maximum torque N.m

最大转速Maximum speed rpm

绝缘等级Insulation Class /

防护等级Protection Degree /

/工作制Working system S1

400W

10

1.27

3000

33.6

3.81

4000

F

IP65

动力电源Power supply

VDC逻辑电源Logic power

工作环境温度Working Temperature

48

24

VDC

-20～40℃/

转动惯量Rotational inertia kg.cm2

最大径向力Radial force Max N

最大轴向力Axial force Max N

0.48

245

74

重量Weight kg 1.6

编码器性能参数Encoder performance parameters

参数项Parameter item 参数值Values

类型Type

分辨率Resolution
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          磁电式多圈绝对值

(Magnetic multi-turn absolute encoder)

   131072（M16/S17bit）
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